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 Rearajate
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 Cercuri in planul complex
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 Locul geometric al punctelor care pot fi ocupate de 
impedantele cu rezistenta rL este un cerc:
 Cu centrul pe axa reala (y0=0)
 trece prin punctul x=1,y=0 oricare x0,rL

 are raza intre 0 si 1
▪ tinzand spre 0 cand rL este mare
▪ tinzand spre 1 cand rL este mic

 cand rL este 1 trece si prin origine
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 Locul geometric al punctelor care pot fi ocupate de 
impedantele cu reactanta xL este un cerc:
 Cu centrul pe o dreapta paralela cu axa imaginara (x0=1)
 trece prin punctul x=1,y=0 oricare x0,xL

 are raza intre 0 si ∞
▪ tinzand spre 0 cand |xL| este mare
▪ tinzand spre ∞ cand |xL| este mic

 cand xL este 0, la limita se transforma in axa reala
 daca xL > 0 cercul e deasupra axei reale, altfel e sub axa reala
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 Rearajate
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 Cercuri in planul complex
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Adaptarea cu elemente concentrate (Retele in L)
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 Adaptarea se poate realiza
numai daca rL = 1

 se realizeaza compensarea
partii reactive a sarcinii
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 Adaptare in doi pasi

 un prim element muta coeficientul de reflexie pe
cercul rL = 1/gL = 1

 al doilea element realizeaza adaptarea
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

Zona interzisa cu 
schema curenta
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

Zona interzisa cu 
schema curenta



 Pentru orice ΓL exista cel putin 2 retele in L de 
adaptare posibile (L+C)

 Pentru anumite zone de start de pe diagrama
Smith exista 4 posibilitati (+2 C+C/L+L)

 Se alege reteaua care necesita componente
de valori realizabile

 Prin adaugarea elementelor rezistive se pot 
suplimenta retelele posibile cu pierdere de 
putere (nerecomandat)



 Circuitele active lucreaza in zona frecventei
unitare

 Orice "risipa" de putere este nerecomandata
 Exista situatii in care este necesara o astfel

de actiune pentru asigurarea stabilitatii



 Adaptare in doi pasi
 pentru elementele situate in interiorul cercului rL = 1 

se utilizeaza prima schema

 pentru elementele situate in exteriorul cercului rL = 1 
se utilizeaza a doua schema
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 valoarea de sub radical e intotdeauna pozitiva pentru

 se obtin doua solutii realizabile
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 valoarea de sub radical e intotdeauna pozitiva pentru

 se obtin doua solutii realizabile
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Adaptarea cu sectiuni de linii (stub)



 stub=rest, ciot, cotor
 Se evita utilizarea elementelor concentrate
 Se realizeaza (foarte precis) utilizand liniile de 

transmisie uzuale ale circuitului
 Se utilizeaza sectiuni de linie (stub-uri) in 

serie sau paralel care pot fi:
 in gol

 scurtcircuitate
 De obicei liniile in gol sunt mai usor de 

implementat si sunt preferate



 Shunt Stub (sectiune de linie in paralel)



 Series Stub (sectiune de linie in serie)
 tehnologic mai dificil de realizat la liniile

monofilare (microstrip)



 Se utilizeaza o linie de transmisie serie pentru a 
muta coeficientul de reflexie pe cercul gL = 1

 Se introduce o reactanta in paralel pentru a 
realiza adaptare

 Aceasta reactanta se realizeaza cu o linie de 
transmisie care poate fi dupa nevoie:
 in gol
 in scurtcircuit
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 Laboratorul de microunde si optoelectronica
 http://rf-opto.etti.tuiasi.ro
 rdamian@etti.tuiasi.ro


